Dig. Stellungsregler 8049-1PC SCHUBERTISSALZER

mit integriertem Prozessregler

Kompakter Stellungsregler in Digitaltechnik zum Aufbau

auf pneumatische Ventile mit integriertem Prozessregler.

Kombination aus Stellungsregler und Prozessregler
Kompakte Losung flr lokale Regelaufgaben
Geeignet fur schnelle Regelstrecken

20 Hz Abtastrate, Zykluszeit 50 ms

Interne oder lbergeordnete Sollwertvorgabe

Gut ablesbare LED-Anzeigen

Sensorsignal analog sowie Pt100

Konfigurierbar als P-, PI-, PD- und PID-Regler
Integrierte Hubrtckflihrung ohne freiliegende bewegliche Teile
GroBer Hubbereich 3 - 28 / 3 - 50 mm

Anpassung an Ventilantrieb selbstlernend

e Konfigurierung und Diagnosefunktionen Gber PC-Software

e Geringe Vibrationsanfélligkeit

e Schutzart IP 65

e Auch flr Schwenkantriebe (einfach- oder doppeltwirkend)

Technische Daten

oG

@ ALARM

Nennhub 3-28/3-50mm
Birdenspannung 3,5V (1750@20mA)

Zul. Umgebungstemperatur -10 bis +75°C

RegelgroBe (Istwert) 0/4 - 20 mA, Pt100 (2 oder 3-Leiter)

FuhrungsgroéBe (Sollwert)

Uber Tastatur oder
0/4 - 20 mA; 0/2-10V

Regelverhalten P (mit Arbeitspunkt y0)
PD (mit Arbeitspunkt y0)
Pl
PID

Genauigkeit < 0,5% vom Endwert

Eingangsfilter RegelgréBe

OFF, 20 ms; (Pt100: 200 ms)
ON, T =800 ms

Alaramausgang

absolut direkt/invers,
realtiv direkt/invers,
Band direkt/invers

Hilfsenergie, elektrisch

24 VDC +10%, max. 350 mA

Anpassung von Hub und Nullpunkt

selbstlernend

Konfiguration

Uber Bedienfelder oder PC-Software

Hilfsenergie, pneumatisch max. 6 bar
Luftleistung* Linearantrieb 40 NI/min
Hilfsenergieverbrauch ausgeregelt < 0,06 NI/min
Systemleckage < 0,01 NI/min
Luftqualitat gemaB ISO 8573-1:

max. FeststoffgréBe und -dichte Klasse 5

Olgehalt Klasse 4

Drucktaupunkt Klasse 3

min. 20K (36°F) unter Umgebungstemperatur

Betétigungsgas Druckluft oder nicht brennbare Gase (Stickstoff, CO2,...)

Anbau an Stellgerat

Uber standardisierte Anbausatze (auch mit optischer Hubanzeige)

Druckanschluss

G 1/8“

Schutzart nach EN 60529

IP 65 (zusatzlich Uberdruck im Gehause durch Spiilluft)

* bei 5 bar Zuluftdruck

Schubert & Salzer Control Systems GmbH, Bunsenstr. 38, 85053 Ingolstadt, Tel: +49 (0)841-9654 0, Fax: +49 (0)841 9654 590

info.cs@schubert-salzer.com, www.schubert-salzer.com



Digitaler Stellungsregler 8049-1PC

SCHUBERTISSALZER

Funktionsbeschreibung

Der 8049-IPC mit integriertem Prozessregler bietet eine
L&sung fir anspruchsvolle Regelungsaufgaben ohne
Ubergeordnete Prozessleitsysteme. Die Basis des 8049-
IPC stellt der bewéhrte Stellungsregler 8049 in der 4-Leiter
Ausfihrung dar. Ein zusétzliches IPC-Modul im Deckel
des Basisgeréts bildet die Gesamteinheit des 8049-IPC.
Der Anschluss einer Prozess-Sensorik als FihrungsgréBe,
wahlweise als 0/4-20 mA Sensor oder PT-100 Element,
erfolgt direkt am 8049-IPC. Der Sollwert kann wahlweise
extern oder direkt am Modul mit skalierbarer Anzeige vor-
geben werden. Eine Skalierung des 8049-1PC als P-, PI-,
PD- oder PID Regler bietet fur jeden Prozess die optimals-
te Losung speziell in Verbindung mit der Ventiltechnik von
Schubert & Salzer. Die Einstellung der prozessbedingten
Regelungsparameter ist wahlweise direkt am 8049-IPC
oder Uber die Software DeviceConfig vorzunehmen. Auf
Basis der eingestellten Regelparameter bildet das IPC-
Modul die Differenz zwischen FiihrungsgréBe und Sollwert.

Spannungs- externes Stellsignal

versorgung24VDC ~ 1 [ z.B. 4-20 mA oder
| interne Sollwertvorgabe
Druckluft
max. 6 bar ©\

Sensor 0/4-20 mA
oder PT-100

{ . f
J == )

Parallel versorgt der Prozessregler in 50 ms-Zyklen den P — P2
Stellungsregler mit dem zur Positionierung des Stellglieds
erforderlichen Stellsignal. Somit ergibt jede Regelungsdif-
ferenz eine Veranderung des Ventilhubes.
Anschlussbeispiel Pt-100
Positioner 8049 IPC
1 Klemmenblock B Klemmenblock A 1 24vDe +
C* 2 (IPC-Platine) (Reglerplatine) 2
Pt100 3 3 U
+ 0/4..20mA E externer Alarm- H E@ max 24V AC/DC #
I+ 5| Soliwert ausgang 5 P TS
6]
Anschlussbeispiel mA-Sensor
Positioner 8049 IPC
Klemmenblock B Klemmenblock A | 1 24VDe +
(IPC-Platine) (Reglerplatine) 2
3 - U
+ 0/4..20mA g externer Alarm- H C@ max 24V AC/DC #
I _ 5| Sollwert ausgang 5 max 70mA
—= + 0/4..20mA 5
— E ]
— -

Sensor
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Digitaler Stellungsregler 8049-IPC SCHUBERTISSALZER

Bestellnummern-System

nur angeben falls erforderlich

[8049/ B B B S =

Grundtyp

Dig. Stellungsregler 8049-4 (Version 5) 4P5

Flr Antrieb

einfachwirkend 1

doppelwirkend

Luftleistung

Standard Luftleistung (standard) S

Hohe Luftleistung (high) H

Gehause

Aluminium / Kunststoff 0

Bodenplatte aus Edelstahl 1

Elektrischer Anschluss

Kabelverschraubungen 2 x M16x1,5

NPT-Gewinde 1/2“

N|=|o

Steckanschluss M12x1, 5-polig

Pneumetischer Anschluss

G 1/8“ 0

NPT 1/8“

=

Wegerfassung

Linearpotentiometer ohne Taststange

Linearpotentiometer mit standard Taststange (L=99,6mm)

Linearpotentiometer mit verkirzter Taststange (L=94,4 mm)

Drehpotentiometer fiir Schwenkantriebe

w|Nd|D|=|o

EMV-Trennmodul fiir externen Wegsensor

optische Anzeige

ohne Anzeige

Anzeigescheibe fir Taststange aus PA

Anzeigescheibe fiir Taststange aus Metall

WIN|=|O

Drehwinkelanzeiger

Zusatzmodule

IPC-Prozessregler C

Zubehor

ohne Anbauten 0

Manometerblock einfachwirkend, Skalierung in bar und PSI 1

optische Stellungsanzeige fir Schwenkantriebe 2

Zusatzangaben

Sonderausfiihrung (nur angeben falls erforderlich)

Z|»

Montageregler (nur intern flr die Montage bestimmt)

Einstellungen

Standard -

Einstellung nach Kundenwunsch 1

Sonderausfiihrung

ohne _

Abgesetzte Ausfilhrung inkl. externem Wegsensor flir Hubantriebe 1
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Digitaler Stellungsregler 8049-IPC SCHUBERTISSALZER

Abmessungen

Fur lineare Antriebe

/— MIEXIS 115 _
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Sichtanzeige

Fir Schwenkantriebe

15

2 x MI5x15 ﬁ:f, 1IN ‘

130

25
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Digitaler Stellungsregler 8049-1PC

SCHUBERTIsSALZER

Konfigurations-Software "DeviceConfig"

Regel-Parameter

Einstellung der Regelparameter (Stellsignal, Hubbegrenzung,DichtschlieBfunktion, Regelhysterese, Ventilfunktion usw.)

AL D TP

Geratekennung

#l
IPC

123

DEMOMODE!!!!

der

© steigendes Signal éffnet © steigendes Signal schiieBt & Feder schiieBt © Feder ffnet CRC : OFF
(BEEDIRIED Comport: COMO
Einstellen der DichtschlieBfunktion Variante:4Leiter MSP
7 akfiviert unten: | 4,16mA oben B0 19.76mA
Einstellen der elektronischen Hubbegrenzung Stellkurve
unten: o2 0,00mm oben: | e [T 2400mm 100
Einstellen des "Steilasts™ (Durchflussbereich)
elekir.: o 2] 4,00mA mech.: o] 0,00 mm 80
“Einstellen des
unten: | 4,00mA oben: 002 20,00mA —. 60
X
} z
Anzeig =
O olrerEn 2lin Einhiten © digial (Simulation / Aufsteckplafine) & 3n3lo9 (Spannungs-/ 20
? © stromeingang)
Einstellen der Regelhysterese
20
I 040%
01 02 03 04 05 06 07 08 09 1
Reglerspezifische Kennwerte 0 R R {
" ' " 20 40 60 80 100
Pulslénge [Befillen]: Pulslange [Entleeren]:
ge [l )l 4 ge [ ) 6 ‘ wi%]
‘Immmanon demo.odt ‘INFO ‘1201.202 0951

Die Betriebszustande des Reglers kbnnen mit dem Live-Monitor Gberwacht werden.

Simulation

0 - Schubert _Salzer PS8049

Fehler
*
I Solel] 5?.'8? 1 ) Spannungsfehler ) Regeliehler ) Sollwertfehler
I T T T T T T T T T T T T T T T T T T 1
i 020 30 40 S0 B0 7D 80 90 10g [ Sta
) Gegenpulze ) nicht abgedglichen ‘
| shwert BR.77 % Aktive Sollwertquelle
} — T T T T T T T T T '. LA S p— — — I " Analoges Stellsignal & Digitales Stelldignal ¢ Manueller Madus
1} 10 20 30 40 0 [=11] 70 a0 90 100 —
i Sollwertiehler Elngr Eingang ¢ Binar Eingang offen
etatigh
Abweichung 0,10
} T u T u T u T T u T u T u T u T u I pEl: @
- 08 06 04 0z a n.z 04 0g 08 1 Temperatur23,3 °C Stellsignal:0.00 mé,
Status- \ Erroiflags I Sollwertvorgabe I Treppenfunktion Sinusgsignal ]

) Ventilweg
) Sollwertiehler
) EEPROM
) Regelfehler
) Dichterar

) Ventiltehler

tintermp unters chritten
Maxtemp uberschritten
tdax Schaltzahl Einlass
Max Schaltzahl Auslass

Spannungstehler

CceoeveeLeede

Binar Eingang betatigt

) nichtahgeglichen
) keine Parameter
) Stromeingang istkal.

_+ Gegenpulse

_/ Binér Eingang offen

Solwertvorgabe
’7(" digital [Simulation / Aufsteckplating]

% analog [Spannungs- / Stomeingana)

Zuriick
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Digitaler Stellungsregler 8049-IPC SCHUBERTISSALZER

Konfigurations-Software "DeviceConfig"

Einstellung IPC-Moduls

Parametrisierung des IPC-Moduls

IPC
Einstellungen T Informationen T tanitar
r IPC Einstellungen
ALA - Alarm-Sollwert 050 ﬁ
HISt - Alarmhysterese 0,10 j in physikalizcher Einheit
PASS - Pazswort |1 ::II negaliver Wert = Komplettspere
IFPC Lalell o« OFF
InPu - Quelle lstwert Ipl -PT100 ;I
Untermenti - USER --> Untermenti - USER - Skalierung der Eingangswerte:
B i =)
CbL - Regelunklion @ ot B b dEC - Dezimalstellen |1 = 0.2
Lo - Unterer Sollwert w. Istwert IU,UU —' in physikalischer Einhsit
SEF - Quelle Sallwert |D-20 -0..20 mé, extemer Analogeingang ;I =
Hi- Oberer Sollwert u. Istwert 10,00 ::II in physikalischer Einheit
Interner Solkwert: 123 ::II
1ALT - Art des Alams IAbHi - ilarm oben [Absolubwert] ;I
FILt - Filker: ON & OFF
Untermenti -Pld -> Unterment - Pld - Regelparameter
Betriebsart: {* Automatikbetrieb " Handbetrieb bp -Proportionalbereich 123,00 % j 1.0..99.99%
tn - Nachstellzeit sk, ::ll 1 .. 4939 zek : 5000 = OFF
i hur IPC Emweiterung
td - Worhalezeit Dsek, ﬁ 1..2999 sek ; 0=0FF
IPC POF generiereh | Einstellungen laden |
w0 - Arbeitspunkt 0% j 0. 100% [hur wenn tn = OFF)
Werksreset | Einstellungen speichem |
Diagnosedaten

Informationen Uber Ventilhub, Stellzeiten, Soft- und Hardware-Versionen, erreichte Temperatur- und Wegeklassen, Feh-
lermeldungen, Schaltzahlen, Betriebsstunden ...

Diagnosedaten

Grunddaten I Werzionsdaten I flempetatuig) l Statusz / Fehler I Wartungzdaten I Diagnosedaten
~¥Wegklassen ~ Temperaturklassen
Klasse Bereich Anz. Stunden Klasse Bereich Anz. Stunden
W 0./.10% [z T <-30°C [0
W2 14 20% [ 17 T2: 30/-15°C [0
W3 21 /30% [ 18 T3: A1840°C [0
W4, A% [ 7 T4 0/15°C [0
W/E; ap80% [ 7 TE: 15430°C [ Ta0
WE: E1.60% | & Té: 30/45°C [
W7 B1 ./ 70% [ 18 T?: 45 /B0 °C [ 1
Wa: 71.1.60% 9 T8 B0/ 75 °C [0
W s1/90% [ 13 T 75785 °C [0
WiD; 914100% [ &7 TI: >85°C [0

Zuriick |

Angaben und Abbildungen sind unverbindlich. Anderungen vorbehalten.
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